ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

128KB pamieci programu
Programowanie on-line
port szeregowe RS232
port Ethernet

port CAN z obstugg CsCAN
Port MicroSD

Obstuga operacji zmienno-
przecinkowych

Obstuga PID

Whbudowane wejscia/wyjscia
dyskretne i analogowe

Praca w temperaturze -10°C do
+60°C

Rozbudowana przy pomocy
uktadéw SmartMod, SmartStix,
SmartBlock, SmartRail

Bezptatne oprogramowanie na-
rzedziowe Cscape

Montowany na szynie DIN sterownik wyposazony jest w 128 KB pamieci przeznaczonej na
program sterujgcy i moze wykonywac program z szybkoscig 0.2 ms/KB pamigci programu.
RCC moze by¢ programowany na ruchu, posiada wtasny system operacyjny i wyposazony jest
w zegar czasu rzeczywistego. Sterownik nie posiada baterii do podtrzymania pamieci. Pod-
trzymanie pamieci sterownika realizowane jest poprzez cykliczny zapis stanu rejestréow (co 2
sekundy) na pamiec¢ Flash zainstalowang w urzgdzeniu. Konfiguracja i programowanie RCC
realizowane jest z poziomu bezptatnego narzedzia Cscape, a program sterujgcy moze byé
pisany w jezyku LD, ST, IL, FBD oraz SFC. Diagnostyka sterownika mozliwa jest przy pomocy
wbudowanych diod LED informujgcych o stanie pracy urzadzenie (RUN), poprawnej konfigu-
racji (OK) oraz zasileniu (PWR). Stan pracy urzadzenie mozna zmienia¢ przy pomocy prze-
tacznika RUN/STOP dostepnego na froncie urzgdzenia, a wprowadzenie urzgdzenie w tryb
tadowanie programu i konfiguracji realizowane jest przy pomocy przetacznika LOAD.

Standardowym wyposazeniem urzadzenia jest port RS232 wyprowadzony na ztgczu RJ45,
port CAN z obstugg protokotu CsCAN (programowanie, rozbudowa sterownika o dodatkowe
uktady /O, praca urzgdzenia w sieci CsCAN), port MicroSD oraz port Ethernet. Port Ethernet
oprécz wymiany danych z innymi urzagdzeniami moze by¢ wykorzystany do programowania i
obstugi Web Servera oraz FTP Servera.

Sterownik RCC wyposazony jest w 8 wejs¢ i 4 wyjscia analogowe prgdowe oraz 8 wejs¢ i 4
wyjscia dyskretne 24 VDC. Zwigkszenie ilosci obstugiwanych sygnatéw realizowane jest przez
dotgczenie do RCC dodatkowych modutow rozszerzen, ktére mogg komunikowac sig w sieci
CsCAN (SmartStix, SmartBlock), Modbus RTU (SmartMod) lub w sieci Ethernet w protokole
Modbus TCP (SmartRail).

Whbudowany port MicroSD wykorzystywany jest do przechowywania stanu rejestréw sterowni-
ka oraz do logowania danych procesowych, przechowywania historii alarmoéw, receptur, zrzu-
téw z ekrandw, raportéw i backupu aplikacji.

Oprogramowanie Cscape

Cscape jest bezptatnym oprogramowaniem narzedziowym pozwalajgcym na budowanie kom-
pleksowych aplikacji sterujgcych i jest przeznaczonym dla wszystkich urzadzen firmy Horner
APG.

Narzedzie Cscape sktada sie z dwoch elementéw: modutu do tworzenia aplikacji sterujacej
oraz modutu do budowania ekranéw operatorskich. Tworzenie zaawansowanych algorytméw
sterowania mozliwe jest dzieki bogatej bibliotece gotowych blokéw funkcyjnych. Bloki zostaty
podzielone na szereg kategorii, dzigki czemu poruszanie si¢ po rozbudowanej strukturze
menu jest intuicyjne. W celu utatwienia konfiguracji sterownika uzytkownik ma mozliwo$é
skorzystania z gotowych wizzardow, ktére przeprowadzajg go przez catg procedure konfigura-
cji portéw, protokotdw i sieci komunikacyjnych czy okreslenia sposobu logowania danych na
karte pamieci. Szereg dodatkowych narzedzi w ktére wyposazony jest modut do programowa-
nia sterownika umozliwia weryfikacje poprawnosci napisanej aplikacji, tryb debugowania,
podgladu statusu dziatania kontrolera, zapisania w pliku biezacych wartosci rejestrowych czy
automatycznego dokumentowania napisanej aplikacji. Programowanie urzgdzerr mozliwe jest
w oparciu o potgczenie szeregowe, Ethernetowe, GPRS i modem telefoniczny. Cscape obstu-
guje réwniez programowanie sieci sterownikéw potgczonych ze sobg przy pomocy magistrali
CsCAN.

Budowanie ekranéw operatorskich umozliwia pakiet do podgladu i edycji ekranéw operator-
skich. Wszystkie sterowniki Horner pozwalajg na stworzenie do 1024 ekrandw operatorskic.
Dzieki jednej bazie zmiennych, ktéra jest budowana podczas tworzenia aplikacji sterujgcych
proces tworzenia ekrandw operatorskich przebiega szybko oraz ogranicza do minimum mozli-
wos$¢ wystgpienia pomytek. Uzytkownik ma do dyspozycji przygotowang biblioteke gotowych
elementéw graficznych, ktére przyspieszajg budowanie ekranéw. W sktad gotowych elemen-
téw wchodzg wskazniki, wykresy, paski postepu, obiekty menu oraz obiekty do obstugi stanéw
alarmowych, kart pamieci, przyciski, przetgczniki, lamki. Konfiguracja obiektéw ogranicza sie
do umieszczenia ich na ekranie i podtgczenia zmiennej, ktérg majag reprezentowad. Istnieje
réwniez mozliwo$¢ umieszczenia na ekranie bitmap oraz prostych animacji.

Przy pomocy klawisza F1 mozemy bardzo szybko dosta¢ sie do rozbudowanego systemu
pomocy, w ktérym oprécz opisu poszczegolnych blokéw funkcyjnych i obiektéw graficznych
znajdujg sig przyktady ich wykorzystania w aplikagiji.

1.9 INFORMACJE OGOLNE O STEROWNIKACH RCC

RCC to sterownik PLC firmy Horner APG przeznaczony do automatyzacji matych aplikacji
automatyki. Kompaktowa obudowa integruje jednostke centralng, wbudowane sygnaty wej-
Sciowe i wyjSciowe oraz interfejsy komunikacyjne. Urzgdzenie w przeciwienstwie do pozosta-
tych rozwigzan Horner APG nie jest wyposazone w zintegrowany ekran HMI.
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KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR

STRUKTURA PAMIECI

%S (zmienne systemowe) 13

%SR (rejestry systemowe) 1-192, 200-205
%T (zmienne dyskretne bez pamieci stanu) 2048

%M (zmienne dyskretne z pamiecig stanu) 2048

%R (zmienne rejestrowe) 4096

%I (dyskretne zmienne wejsciowe) 2048

%Q (dyskretne zmienne wyjsciowe) 2048

%Al (zmienne rejestrowe wej$¢ analogowych) 512

%AQ (zmienne rejestrowe wyj$¢ analogowych) 512

%IG (dyskretne globalne zmienne wej$ciowe) 64 na urzadzenie
%QG (dyskretne globalne zmienne wyjsciowe) 64 na urzadzenie
%AIG (globalne rejestry wejsé analogowych) 32 na urzadzenie
%AQG (globalne rejestry wyj$¢ analogowych) 32 na urzadzenie
BUDOWA

1- Port zasilania 6- Przetacznik RUN / IDLE
2-  Port CAN 7-  Przetgcznik LOAD

3-  Zigcze krawedziowe sygnatéw 8- Port Ethernet

4-  Zigcze krawedziowe sygnatéw 9- Port szeregowy

5- Diody statusowe LED 10- Gniazdo MicroSD
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ASTOR KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

INSTALACJA

Sterowniki RCC sg przeznaczone do montazu pionowego na szynie DIN z zachowaniem odpowiedniej odlegtosci od innych elementéw

znajdujacych sie w szafie sterowniczej w celu zapewnienia odpowiedniego chtodzenia. Sterowniki RCC nie posiadajg elementéw wymu-
szajgcych obieg powietrza, wykorzystuje chtodzenie grawitacyjne.

Wymagane odstepy montazowe

Minimalna odlegto$¢ pomigdzy podstawg sterownika RCC a $ciankami szafy =~ 50.80 mm
Mlnlmalna_ odlegtos¢ pomiedzy podstawg sterownika RCC a rynienkami 38.10 mm
kablowymi
Minimalna odlegto$¢ pomigdzy podstawami sterownikéw RCC
o ) f ) Lo o 101.60 mm
(jezeli w szafie zainstalowanych jest wigcej sterownikéw RCC)
Minimalna odlegto$¢ pomigdzy sterownikiem RCC a drzwiami szafy, gdy

h - 50.80 mm
drzwi szafy sg zamkniete
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KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR

STEROWNIKI SERII RCC

HERCC972- 8 wejs¢ dyskretnych (12/24 VDC), 4 wyjscia dyskretne (24VDC), 8 wejs¢
analogowych (0 + 20 mA), 4 wyjscia analogowe (0 + 20 mA), port RS232, port Ethernet,
port kart MicroSD, port CAN

HERCC1410- 14 wejs¢ dyskretnych (12/24 VDC), 10 wyjs¢ dyskretnych (24VDC), port
RS232, RS485, port Ethernet, port kart MicroSD, port CAN
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ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

128 KB pamigci programu
Programowanie na ruchu

8 wejs¢ dyskretnych 12/24 VDC
4 wyjscia dyskretne 24 VDC

8 wejs¢ analogowych 0-20 mA
4 wyjscia analogowe 0-20 mA
Port RS232

Port Ethernet

Port CAN z obstugg CsCAN
Port MicroSD

Programowanie sterownika przy
pomocy portu szeregowego, Et-
hernet i CAN

Rozbudowa przy pomocy Smart-
Mod, SmartStix, SmartBlock,
SmartRail

Zasilanie 10 — 30 VDC

MEMORY
CARD

DC PWR IN & DIGITAL OUT DC DIGITAL INPUTS

L1000 W W 05 W = 0518 [ B, 8

CLCHIC4321CB7654321

0-20mA ANALOG CUT  0-20mA ANALOG INPUTS

RUN/DLE|
Loap| | o

M

fewvicaszilcaresaszn

HERCC972

Jednostka HERCC972 wyposazona jest w 8 wejs¢ dyskretnych, 4 wyjscia dyskretne 24 VDC,
8 wejs¢ i 4 wyjscia analogowe pracujgce w standardzie prgdowym 0-20 mA.

Jednostka centralna posiada 128 KB pamigci przeznaczonej na program sterujgcy oraz proce-
sor wykonujgcy algorytm z szybkoscig 0.013ms/kB. Sterownik nie posiada baterii do podtrzy-
mania pamigci, Podtrzymanie pamieci realizowane jest poprzez cykliczny zapis stanu reje-
stréw na nieulotng pamie¢ Flash zainstalowang w urzgdzeniu. Sterownik obstuguje programo-
wanie na ruchu a program sterujgcy moze by¢ napisany w pieciu jezykach: LD, ST, IL, FBD
oraz SFC.

Standardowym wyposazeniem sterownika jest port szeregowy pracujgcy w standardzie RS232
(port fizycznie wyprowadzony sg na ztgczu RJ45 opisanym jako MJ1), port Ethernet (progra-
mowanie, wymiana danych, zdalny dostep), port CAN z obstugg standardu CsCAN oraz port
MicroSD.

Sterownik obstuguje nastepujgce protokoty:

Szeregowe Ethernet
e  Modbus RTU Master/Slave e ICMP (Ping)
e CT RTU Modbus CMP e  EGD (Ethernet Global Data)
. GE SNP (Series 90) . SRTP Slave
e  GPS Protocol . Modbus TCP Client/Server
. Mitsubishi FX . Ethernet/IP

e  FTP (File Server)

. HTTP (WebServer)

. ASCII Over TCP/IP

Diagnostyka sterownika mozliwa jest przy pomocy wbudowanych diod LED

LED Wytgczona Zalgczona Pulsujgca (1Hz)
PWR Brak napiecia zasila- Podtgczone napiecie
nia zasilania 10-30 VDC
OK Sterownik nie prze- Sterownik przeszedt Zatgczone forsowanie
szedt procedury Auto- procedure Autotestu sygnatéw 1/0
testu poprawnie
RUN Sterownik w trybie Sterownik w trybie Sterownik w trybie Do
STOP RUN 110

Diagnostyka sterownika podczas wgrywania programu i aktualizacji firmware przy pomocy
wbudowanych diod LED

LED Pulsuja Pulsujg razem Brak pulsowania

OK oraz RUN niezalezne

tadowanie programu lub | W trakcie Btad fadowania (liczba | tadowanie

aktualizacja firmware tadowania | mrugnie¢ zwraca kod zakonczone
btedu) sukcesem

Sterownik programowany jest z poziomu darmowego narzedzie Cscape ktoére pozwala na
konfiguracje urzadzenia, tworzenie algorytméw serujgcych oraz konfiguracje komunikacji i
modutéw rozszerzen.
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KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

ASTOR

BUDOWA

11- Port zasilania

12- Port CAN

13- Zitgcze krawedziowe sygnatow dyskretnych
14- Zitgcze krawedziowe sygnatéw analogowych

15- Diody statusowe LED

PARAMETRY

16- Przetacznik RUN / IDLE
17- Przetgcznik LOAD

18- Port Ethernet

19- Port szeregowy RS232
20- Gniazdo MicroSD

;
56

Napigcie zasilajgce

10-32VDC

Pobdr pradu (Standby)

130 mA dla 24 VDC

Prad rozruchowy

30 Adlalmsprzy 24 VDC

Waga 325¢
Temperatura pracy -10 - 60°C
Temperatura przechowywania -10-70°C
Wilgotnos$¢ 5-95%

Wymiary (szeroko$¢ x wysokos$¢ x gtebokos¢) 116 x 111 x 36 mm
Certyfikaty CE

Sterownik

Pamig¢ programu 128 KB

Pamiec¢ rejestrowa

4 096 rejestrow
2 048 zmiennych bitowych

Szybkos$¢ wykonywania programu sterujgcego

0.013 ms/kB pamieci programu

Programowanie on-line (,na ruchu”)

Tak

Dostepne jezyki programowania

LD, IL, ST, SFC, FBD

Bateryjne podtrzymanie pamieci RAM

Nie, podtrzymanie realizowane cyklicznym zapisem stanu rejestréw na

pamie¢ Flash
Maksymalna ilo$¢ obstugiwanych DI/DO 2048 /2048
Maksymalna ilo$¢ obstugiwanych AI/AO 512 /512

Rozbudowa sterownika o obstuge dodatkowych sygnatéw 1/O

SmartMod — Modbus RTU
SmartStix — CsCAN
SmartBlock — CsCAN
SmartRail — Modbus TCP

Komunikacja

Port szeregowy

1 x RS232 (wyprowadzony na ztagczu RJ45)

Porty USB

brak

1.9-6
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ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

Port CAN

1 x CsCAN — komunikacja z uktadami I/O, programowanie, sieé sterownikéw

Port Ethernet

1 x 10/100 Mbps — komunikacja, programowanie, Web Server, FTP Server

Port MicroSD

<32GB - logowanie danych procesowych, alarmy, receptury, backup aplika-
cji. Przechowywanie stanu rejestrow

Opcjonalne moduty komunikacyjne brak

Wejscia dyskretne

llos¢ wejsc 8

Zacisk wspolny 1

Napiecie wejsciowe 12/24 VDC

Logika Pozytywna (sinking)
Maksymalne napiecie wejsciowe 35VDC
Impedancja wej$ciowa 10 kQ

Prad wejsciowy

Prég gérny: 0.8 mA /-1,6 mA
Prég dolny: 0.3 mA /-2.1 mA

Maksymalny prég

8 VvDC

Minimalny prég

3VDC

Czas reakcji ON-OFF

Taki sam jak czas cyklu sterowania

Czas reakcji OFF-ON

Taki sam jak czas cyklu sterowania

Maksymalna czestotliwo$¢ HSC

Brak obstugi HSC

Wyijscia dyskretne

llos¢ wyjsé

4 tranzystorowe

Zacisk wspolny

1

Typ wyjsé Logika dodatnia
Zabezpieczenie wyjsé Zabezpieczenie przed zwarciem
Maksymalny prad wyjsciowy na kanat 05A

Maksymalny prad catkowity 2 A state

Maksymalne napiecie wyjsciowe 30 VvDC

Minimalne napigcie wyjsciowe 10 vDC

Maksymalny prad rozruchowy 650 mA na kanat

Minimalne obcigzenie brak

Czas reakcji ON-OFF

Taki sam jak czas cyklu sterowania

Czas reakcji OFF-ON

Taki sam jak czas cyklu sterowania

Wejscia analogowe

llos¢ wejsé 8

Tryb pracy Pradowy
Zakresy wejsciowe 0+20mA
Zakres napig¢ wejsciowych +30 VDC
Impedancja wej$ciowa 72 kQ
Rozdzielczo$¢ 12 bitéw
Petna skala %Al 0-32000
Maksymalny prad wsteczny 35 mA
Szybkos¢ konwersji Raz na skan
Maksymalny btad w temperaturze 25°C 1.5%
Maksymalny btad w temperaturze innej niz 25°C -

Wyjs$cia analogowe

llos$¢ wyjsé 4

Tryb pracy Pradowy
Zakresy wyjsciowe 0-20 mA
Minimalne obcigzenie pradowe 500kQ
I1zolacja galwaniczna brak
Rozdzielczo$¢ 12 bitéw
Petna skala %AQ 0 - 32 000
Doktadnos¢ (% petnej skali) 0.5%
Odswiezanie Raz na skan
Maksymalny btad w temperaturze 25°C 0.25%
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KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR

SCHEMATY POLACZEN

Terminal .
Anzlogowy Opis sygnatu
1 Anzlog IN1 +@' Anzloz IN1
2 Analog N2 ll—-'-@-— Analog IN2
3 Analog IN3 li—-F@-— Analog IN3
4 Analog IN4 1'—4—@-— Analog N
5 Anzlog INS §+ ..—::@:— Anzlog INS
& Anzlog ING o ..—@— Anzlog NG
7 Anzlog INT a CD 1;@'— Anzloz INT
g Anzlog INS +@' Anzlog NS
C Comman Comman
1 Analog OUTL —1 | anslogouTs
z Analog OUTZ2 o | AnslogOum2
3 Analog OUT3 +—{ | AnzlogOuT2
4 Analog OUT4 ,._-|:|+_ AnalogOUT4
v Commaon Commaon
CH CAN High CAN High CAM High
cL CAN LOW CAN Low CAN LOW
J::::;::L Opis sygnatu
V+ W External + 10-30VDC W Extemal +
W+ V External + @;[ V Extemnal +
C Commaon Commaon
o4 ouTY DUT4
03 ouT3 ouT3
02 ouT2 ouT2
01 ouTl ouT1
C Comman Comman

12-24VDC

+

] WINE o— VNG
17 WVINT — VINT
15 VING Pa— W ING
15 WINS i o— VINS
14 WINg (:) o— W INg
13 WVIN ‘ — VING
12 WINZ o— VINZ
11 WVINL — VINL
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ASTOR KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

PORTY | POLACZENIA

Port MJ1 - port komunikacyjny MJ1 wyprowadzony jest na ztagczu RJ45
MJ1 pracuje w trybie RS232 full handshaking

Styk Sygnat Kierunek Funkcja
8—HI—— 1 NC
— 2 NC
 — ] 3 CTS wejsciowy RS232 - Clear to Send
N — 4 RCS jSciow: RS232 - Request to Send
— wyjsclowy d
1T—g— 5 +5V@60mMA wyj$ciowy -
6 ov - sygnat wzorcowy
7 RXD wejsciowy RS232 - Receive Data
8 TXD wyjsciowy RS232 - Transmit Data
Port CAN
Styk Sygnat Kierunek Funkcja
CH CAN High wejsciowy/wyjsciowy sygnat "-"
CL CAN Low wejsciowy/wyjsciowy sygnat "+”
a [a] a a
- E I - E I - E T - E T
2838s 5584 25353 25383
LK EEEEX] KX EEEEX
ISy p sk [1=1]
35203 BLU—" BLU— =380
mmf;”‘% WHT: WHT: ae =z
RED RED
/# \SHIELD S-SHIEL
+
12-25VDC
Zlacze zasilania
Styk Sygnat Funkcja
1 DCD Uziemienie
2 ov Masa zasilania
3 +24V Zasilanie +24 V
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KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR

128 KB pamigci programu
Programowanie na ruchu

14 wejs¢ dyskretnych 12/24 VDC
10 wyjs¢ dyskretnych 24 VDC
Port RS232

Port RS485

Port Ethernet

Port CAN z obstugg CsCAN

Port MicroSD

Programowanie sterownika przy
pomocy portu szeregowego, Et-
hernet i CAN

Rozbudowa przy pomocy Smart-
Mod, SmartStix, SmartBlock,
SmartRail

Zasilanie 10 — 30 VDC

MEMORY
CARD

DC PWR IN & DIGITAL OUT DC DIGITAL INPUTS

L0100 0 )00 W B 9.9

CLCHIC4321CBT7654321
0-20mA ANALOG OUT 0-20mA ANALOG INPUTS

RUN/DLE|
Loap| | o

1]

ca3z21lcaresaazi

A]| ORUN
ook
0.0||oPwr

HERCC1410

Jednostka HERCC1410 wyposazona jest w 14 wej$¢ dyskretnych oraz 10 wyjs¢ dyskretnych
24 VDC. Jednostka centralna posiada 128 KB pamigci przeznaczonej na program sterujgcy
oraz procesor wykonujgcy algorytm z szybkoscig 0.013ms/kB. Sterownik posiada bateryjne
podtrzymanie pamigci programu i danych. Sterownik obstuguje programowanie na ruchu a
program sterujgcy moze by¢ napisany w pieciu jezykach: LD, ST, IL, FBD oraz SFC.

Standardowym wyposazeniem sterownika jest w dwa porty szeregowe pracujgce w standar-
dzie RS232 i RS485 (port fizycznie wyprowadzony sg na zigczu RJ45 opisanym jako MJ1),
port Ethernet (programowanie, wymiana danych, zdalny dostep), port CAN z obstugg standar-
du CsCAN oraz port MicroSD.

Sterownik obstuguje nastepujgce protokoty:

Szeregowe Ethernet

e  Modbus RTU Master/Slave ICMP (Ping)
CT RTU Modbus CMP EGD (Ethernet Global Data)
GE SNP (Series 90) SRTP Slave

Modbus TCP Client/Server
Ethernet/IP

FTP (File Server)

HTTP (WebServer)

ASCII Over TCP/IP

GPS Protocol
Mitsubishi FX

Diagnostyka sterownika mozliwa jest przy pomocy wbudowanych diod LED

LED Wytgczona Zalgczona Pulsujgca (1Hz)
PWR Brak napiecia zasila- Podtgczone napiecie
nia zasilania 10-30 VDC
OK Sterownik nie prze- Sterownik przeszedt Zatgczone forsowanie
szedt procedury Auto- procedure Autotestu sygnatéw 1/0
testu poprawnie
RUN Sterownik w trybie Sterownik w trybie Sterownik w trybie Do
STOP RUN 110

Diagnostyka sterownika podczas wgrywania programu i aktualizacji firmware przy pomocy
wbudowanych diod LED

LED Pulsuja Pulsujg razem Brak pulsowania

OK oraz RUN niezalezne

tadowanie programu lub | W trakcie Btad fadowania (liczba | tadowanie

aktualizacja firmware tadowania | mrugnie¢ zwraca kod zakonczone
btedu) sukcesem

Sterownik programowany jest z poziomu darmowego narzedzie Cscape ktére pozwala na
konfiguracje urzadzenia, tworzenie algorytméw serujgcych oraz konfiguracje komunikacji i
modutéw rozszerzen.
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ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

BUDOWA

1- Port zasilania
2-  Port CAN

3-  Zigcze krawedziowe sygnatéw dyskretnych wejscio-
wych

4-  Zigcze krawedziowe sygnatéw dyskretnych wyjsciowych

5- Diody statusowe LED

PARAMETRY

;
56

6- Przetacznik RUN / IDLE

7-  Przetgcznik LOAD

8- Port Ethernet

9- Port szeregowy RS232 i RS485
10- Gniazdo MicroSD

Napiecie zasilajgce

10-32VDC

Pobdr pradu (Standby)

130 mA dla 24 VDC

Prad rozruchowy

30 Adla 1 msprzy 24 VDC

Waga 3259
Temperatura pracy -10 - 60°C
Temperatura przechowywania -10-70°C
Wilgotnos$¢ 5-95%

Wymiary (szeroko$¢ x wysokos$é x gtebokosc) 116 x 111 x 36 mm
Certyfikaty CE

Sterownik

Pamie¢ programu 128 KB

Pamiec¢ rejestrowa

4 096 rejestrow
4 096 zmiennych bitowych

Szybko$¢ wykonywania programu sterujacego

0.013 ms/kB pamieci programu

Programowanie on-line (,na ruchu”) tak

Dostepne jezyki programowania LD, IL, ST, SFC, FBD
Bateryjne podtrzymanie pamigci RAM tak

Maksymalna ilo$¢ obstugiwanych DI/DO 2048 /2048
Maksymalna ilo$¢ obstugiwanych AI/AO 512 /512

Rozbudowa sterownika o obstuge dodatkowych sygnatéw 1/O

SmartMod — Modbus RTU
SmartStix — CsCAN
SmartBlock — CsCAN
SmartRail — Modbus TCP

Komunikacja

Port szeregowy

1 xRS232
1 x RS485

2017-01-02
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KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR
Porty USB brak
Port CAN 1 x CsCAN — komunikacja z uktadami I/O, programowanie, sie¢ sterownikéw

Port Ethernet

1 x 10/100 Mbps — komunikacja, programowanie, Web Server, FTP Server

Port MicroSD

<32GB - logowanie danych procesowych, alarmy, receptury, backup aplika-
cji. Przechowywanie stanu rejestrow

Opcjonalne moduty komunikacyjne brak

Wejscia dyskretne

llos¢ wejsc 14

Zacisk wspolny 1

Napiecie wejsciowe 12/24 VDC

Logika Pozytywna (sinking)
Maksymalne napiecie wejsciowe 32VDC
Impedancja wejsciowa 10 kQ

Prad wejsciowy

Prég gérny: 0.8 mA /-1,6 mA
Prég dolny: 0.3 mA /-2.1 mA

Maksymalny prég

8 VDC

Minimalny prég

3VDC

Czas reakcji ON-OFF

Taki sam jak czas cyklu sterowania

Czas reakcji OFF-ON

Taki sam jak czas cyklu sterowania

Maksymalna czestotliwo$¢ HSC

Brak obstugi HSC

Wyjscia dyskretne

llo$é wyjéé

10 tranzystorowych

Zacisk wspolny

1

Typ wyjs¢ Logika dodatnia
Zabezpieczenie wyjs$¢ Zabezpieczenie przed zwarciem
Maksymalny prad wyjsciowy na kanat 05A

Maksymalny prad catkowity 5 A state

Maksymalne napiecie wyjsciowe 32VDC

Minimalne napigcie wyjsciowe 10 vDC

Minimalne obcigzenie brak

Czas reakcji ON-OFF

Taki sam jak czas cyklu sterowania

Czas reakcji OFF-ON

Taki sam jak czas cyklu sterowania
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KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

SCHEMATY POLACZEN

Terminal
wejit dyskretnych

Opis sygnatu

v+ V External +
C Comman
1 VINL
2 VINZ
3 VIN3
4 WIN4
5 WINS
& VING
7 VINT
8 VINE
] VINS
10 VIN1O
11 VIN1L
12 VIN1Z
13 VIN1Z
14 VIN14
Terminal

wyjsc dyskretnych

Opis sygnatu

1 ouT1
2 ouTz
3 ouT3
4 ouT4
5 ouTs
& ouTh
7 ouT?
8 ouTa
] ouTs
10 ouTio
J:;T;:: IH Opis sygnatu
CH CAN High
CL CAN LOW
C Comman
C Comman
W+ W External +
W+ W External +

10-30VDC

’_-O+ VExtemal +
Commaon
0—6'-,0-— VINL
0—0/0— VINZ
0—6/0-— VING
0—5,0— W ING
0—0/0— VNG
n—c’/o-— VINF
u—c/o— WINE
4 o—| WING
n—(o— VINID
0—{1:-— VIN1L
o—fo— VINIZ
0—0’/0— VINLZ
u—c/o— VINIA
—] LOAD |— ouT1
— [0 }—  oun
ours
oure
—{om }—  ours
— LoAD — OUTE
our7
ous
o
OUTI0
M. CAN High
CAN Low ™ N low
Commaon

Commaon

VExtemal +

- O+|— WV Extemal +

10-30VDC
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KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR
PORTY | POLACZENIA
Port MJ1 — port komunikacyjny MJ1 i MJ2 wyprowadzony jest na ztgczu RJ45
MJ1 pracuje w trybie RS232 full handshaking
Styk Sygnat Kierunek Funkcja
8 HTr— 1 RX/TX+ wejsciowy/wyjsciowy MJ2 - RS485 - wysytanie/odbiér ,+”
% 2 RX/TX- wejsciowy/wyjsciowy MJ2 - RS485 - wysytanie/odbior ,-”
 — ] 3 CTS wejsciowy MJ1 - RS232 - Clear to Send
N — 4 RCS jSci MJ1-RS232-R t to Send
wyj$ciowy equest to Sen
1T—g— 5 +5V@60mMA wyj$ciowy -
6 ov - sygnat wzorcowy
7 RXD wejsciowy MJ1 - RS232 - Receive Data
8 TXD wyjsciowy MJ1 - RS232 - Transmit Data
Port CAN
Styk Sygnat Kierunek Funkcja
CH CAN High wejsciowy/wyjsciowy sygnat "-"
CL CAN Low wejsciowy/wyjsciowy sygnat "+”
a [a] a a
- E I - E I - E T - E T
285563 28582 28558 3% 25558 %
208D 4E CE-FSENS] arpSES S&E88 S
S y pie) o) [1=1]
x2o a8 BLU —"~ BLU ~ x D Nk
EEE%%% WHT WHT_' G
RED RED
/# \SHIELD S-SHIEL ‘%
+
12-25VDC
Zlacze zasilania
Styk Sygnat Funkcja
1 DCD Uziemienie
2 ov Masa zasilania
3 +24V Zasilanie +24 V
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